PRZEDMIAR ROBOT PRZEBUDOWA DROGI
GMINNEJ "GRALEWSKA" od km 0+000 do 2+500

LP NR SST OPIS POZYCJI KOSZTORYSOWEJ JEDN| 1LOSC
1 2 3 4 5
|. PODBUDOWA
L D-01.01.01 |Roboty pomiarowe przy liniowych robotach
ziemnych dla trasy drogi w terenie rowninnym| km 2,5
2. | D-05.01.00a |Profilowanie(wyréwnanie) istniejacej drogi
gruntowej m2 8750,0
I.NAWIERZCHNIA
3.

D-05.01.03  |Nawierzchnia zwirowa, kruszywo rozscietane
mechanicznie grubos$¢ warstwy po m2 | 8750,0
zageszczeniu 20 cm

TECHNIK DROG(1 MOSTOW |

Lec oczulski |
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