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Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)

45111000-8 — Roboty w zakresie burzenia, robotmaie
45231300-8 — Roboty budowlane w zakresie budowyosiagdw i rurocagéw do odprowadzanixiekdw
45232423-3 — Roboty budowlane w zakresie przepompésiekéw



Specyfikacja nr S-00
Wymagania ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sa wymagania ogélne dotysze wykonania i
odbioru rob6t braky sanitarnej dla zadania: Budowa sieci kanalizaghnitarnej z przgczami w
miejscowdci Wielki £.gck, gmina Piénica.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna stanowi obemijaca podstaw opracowania szczegOtowe] specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmuymagania ogoine, wspdéine dla robétahpgh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

« S-01 - Budowa sieci kanalizacji sanitarnej ttoczneyzyhczami.
1.4. Okredlenia podstawowe.
Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naléy rozumi€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. kanalizacja sanitarna - siekanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzadidekdw

komunalnych,

1.4.2.kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitaegp odprowadzanigiekow,

1.4.3.kanat sanitarny - kanat przeznaczony do odprowadzaiekéw komunalnych,

1.4.4. kineta (podstawa) - wyprofilowane koryto w dniaid#tienki, przeznaczone do przeptywu w nim

sciekow,

1.4.5. komora robocza (piécien) - zasadnicza &¢ studzienki przeznaczona do czyério
eksploatacyjnych, zfmna z kegéw (piekcieni),

1.4.6.orurowanie - instalacja ttoczna wextrz zbiornika przepompowni,

1.4.7. piescien dystansowy - pidcien stuzacy do ustalenia okéonej rzdnej wlazu studzienki

kanalizacyjnej,

1.4.8. plyta denna - piyta wykonana zelbetu, stiaaca do docizenie zbiornika przepompowni, w celu
ochrony jej przed wyporem wod gruntowych,

1.4.9.ptyta pokrywowa studzienki lub komory (zuiezenie) - ptyta przykrywaga komoe robocz,

1.4.10.pompa zatapialna - pompa pra@a ponkej poziomusciekow w zbiorniku,

1.4.11.prowadnica rurowa - element w postaci pionowey mtzacy do podnoszenia i opuszczania pompy

w zbiorniku,

1.4.12. przepompowniasciekdw - obiekt budowlany wypogeny w zespoly pompowe, instalacje i
pomocnicze urmzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywaigikow z poziomu rszego na
Wyzszy,

1.4.13. rura ochronna - rura staca do ostony przewoddédw przy prégeipch pod drogami lub ciekami

wodnymi,

1.4.14. rurockg grawitacyjny — przewod o oldlenym przekroju, ktérymscieki odprowadzane as

grawitacyjnie,

1.4.15.rurockg ttoczny — przewdd o okélwnym przekroju, ktéryndcieki s1 odprowadzane podsriieniem,

1.4.16. spocznik - element dna studzienki lub komory kizaaljnej pomidzy kinet a sciama komory

roboczej,

1.4.17.stopa sprgyajaca - element stacy do pohczenia pompy z podstawebiornika, orurowaniem oraz

prowadnia,

1.4.18.stopier ztazowy - stopig zeliwny lub stalowy, stcy do zejcia do komory roboczej studzienki
kanalizacyjnej,



1.4.19.studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjmea kanale przeznaczona do kontroli i prawidtowej
eksploatacji kanatow,

1.4.20. studzienka pakzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczondakenia co najmniej dwéch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy,

1.4.21.studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjo&atizowana na zatamaniach osi kanatu w planie,
na zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkaclyphps

1.4.22.wkiadka ,in situ” — element wktadany w otwér wykonanyseiance komory roboczej przepompowni,
stuzacy do podiczenia rurocigéw,

1.4.23.wtaz kanatowy - elemeriteliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siewkek rewizyjnych
lub komor kanalizacyjnych, unabiwiajacy dostp do uradzeh kanalizacyjnych,

1.4.24.wysoka¢ komory roboczej jest to odledio pomiedzy rzdna dolnej powierzchni piyty lub innego

elementu przykrycia studzienki lub komory, adm® dna studzienki,

1.4.25.Rura ochronna - rura frednicy wikszej od przewodu wodagjowego stdaca do przenoszenia

obciazen zewrgtrznych i do odprowadzenia na bezpiecaodlegicé poza przeszkadterenovy (korpus

drogowy) ewentualnych przeciekéw wody,

1.4.26.element prefabrykowany (prefabrykat) e&zobiektu wykonana w fabryce, gotowa do manta

1.4.27.dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmujacymi przepisami, stanowdy urzdowy

dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdaizekoliczndci zachodzcych w toku wykonywania

robot,

1.4.28. inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajicego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykooa), odpowiedzialna za nadzorowanie

robot i administrowanie kontraktem,

1.4.29 .kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorgawpowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.30 ksihzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi

stronami, stgacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligze

szkicow i ew. dodatkowych zgznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podleggotwierdzeniu przez

Inzyniera/Kierownika Projektu,

1.4.31. laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptewsmzez Zamawiafego, niezbdne do

przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot,

1.4.32.materialy - wszelkie tworzywa niegtine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacpjektowy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera,

1.4.33.projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydag@daca autorem dokumentacji projektowej,

1.4.34.przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac

charakterystyl i wymiary obiektu lgdacego przedmiotem robot,

1.4.35.5lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich

wykonania,

1.4.36.teren budowy - teren udephiony przez zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne

miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy,

1.4.37.zadanie budowlane - €€ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyzia odebng catas¢ konstrukcyjm

lub technologiczg, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funteghniczno-aytkowych.

Zadanie mge polegéd na wykonywaniu robo6t zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz

ochrory budowli lub jej elementu.

1.4.38. Pozostale ok&enia.

- PE - HD - polietylen wysokiejegtasci,

- PVC-U - nieplastyfikowany polichlorek winylu,

- PP - polipropylen,

- DN -érednica nominalna rury z PE, PVC lub PP réémadnicy zewatrznej, podawana w mm,

- g - grubé¢ nominalnascianki rury podawana w mm,

- SDR - znormalizowany stosunek wymiardéw, stosunekiinalnejsrednicy zewatrznej do nominalnej

grubdci scianki danej rury,
- SN - sztywn& obwodowa (pieicieniowa) rury, wyraa zdolng¢ rury do przejmowania zewtrznych
obciazen, pochodzcych od gruntu lub ruchu kotowego, wyema w kPa,
- MFI — wskanik szybkaci ptyniccia.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.



Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kowykonywanych robot, bezpiearswo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyde przy budowie oraz ich zgoditoz dokumenta@j projektova,
SST i poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okr&onym w dokumentach kontraktowych prze&anNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyrmdministracyjnymi, lokalizagj i wspotrzdne
punktow gtoéwnych trasy oraz reperdw, dziennik bugmraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe;j i
dwa komplety SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiddafé za ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robotszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym

w szczegotowych warunkach umowy, uweatiiajpcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego: wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy: wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodndé¢ robdt z dokumentaci projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalwkumenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich §
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dmlentaciji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohowe kolejndé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgoinych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mze wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzp
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fiie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunkdw. Wszystkie wdme roboty i dostarczone materiakdip zgodne z
dokumentagj projektova i SST. Dane okikdone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalnge @dchylenia w ramach okdlenego przedziatu toleranciji.
Cechy materiatéw i elementéw budowli maszykazywa& zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie magprzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovg lub SST i
wplynie to na niezadowakga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wegkay.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych §,pouchem”).

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastiniejcych obiektéw
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktwa az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zglem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zalaosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien dyaktualizowany przez Wykonawma biegaco. Kada zmiana. W
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjhuuarymaga kadorazowego ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinsaluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urmizenia zabezpieczdje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewqtay
ten sposéb bezpiearswo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni staeuwki widocznéci w dzieh i w
nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to niemane ze wzgldéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje kxda akceptowane przezdyniera/Kierownika
projektu. Fakt przyspienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb




uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeernw miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje &ize jest whczony w
cere umowry. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawed mobowizany do zabezpieczenia
terenu budowy w okresie trwania realizacji kontuadt do zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeddzie utrzymywaé tymczasowe urglzenia zabezpieczaje, w tym:

ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcdszelkie innerodki niezkedne do
ochrony robét, wygody spoteczéw i innych.
W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaiwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy erénu budowy
przeznaczone dla pojazdow i maszyn praayxgh przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednimakuje w
spos6b uzgodniony z Zgnierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegernw miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktérych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev dobrym
stanie przez caty okres realizacji robét. Kosztezgiieczenia terenu budowy nie podlegacbdej zaptacie i
przyjmuje st, ze jest whczony w cea umowrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowrek zn# i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dape
ochronysrodowiska naturalnego. W okresie trwania budowykaiczania rob6t Wykonawcaztizie:

- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezslo przepis6w i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla
osob lub wilasnéei spotecznej i innych, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgd na:

- lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, wykopéndg dojazdowych,

- ¢$rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyclapyi lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bkdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaigzh biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalirdabsktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegiisa
i zabezpieczone przed dgsém osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktdre w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialtdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oeggeniu wigkszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materadpadowe iyte do robot bda

miaty aprobat techniczrm wydary przez uprawniog jednostk, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow seodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, ezpkaiczeniu robét ich szkodlivés
zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamaviiey powinien otrzymé zgod; na wycie
tych materiatéw od wixiwych organéw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamagyaj



1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrpimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddalsych wiagcicielami tych urzdzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zape
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzemyem instalacji i urzdzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urzdzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomd Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczmeviadomi Irkyniera i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczej wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizkua instalacji na
powierzchni ziemi i uradzern podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeh przez
Zamawiajcego. Jeeli teren budowy przylega do terenéw z zabugomieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizow& roboty w spos6b powodigy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkan w sisiedztwie budowy, spowodowane jego
dzialalnacia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco o wszystkich umowach zawartych pedzy Wykonawa
a wiacicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wkasioi i drog wewrtrznych.

Jednake, ani Irzynier/Kierownik projektu ani zamawigy nie kzdzie ingerowat w trakcie porozumienia, o
ile nie lxda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacinkimowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeaciskédw osi na drogach publicznych przy

transporcie materiatdow i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleelzdne zezwolenia

i uzgodnienia od wikziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i
0 kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu
moze polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy i
tadunki powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment
budowy w obgbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawszelkich robot w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z polecenianiyiniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcagdbie przestrzedga przepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegoléa Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowi@z nie spelniatych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni iddalzie utrzymywal wszelkie uggzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oré& zhpewnienia
bezpieczastwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobo6t i za wszelkie materiaty i urdzenia aywane do
robét od daty rozpoezia do daty zakfczenia rob6t do wydania potwierdzenia z@daenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawcaedzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa jijbelementy byly w
zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow.



Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktosewsjakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeropodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dmizie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionychiaw w
odniesieniu do spetu, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwihzanych z wykonywaniem robét i w sposob
ciagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzgstawiajc kopie zezwolg
i inne odnéne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty pegtowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknigngkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbioréw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekonkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania poma norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaoemy i przepisy $ paistwowe lub odnoszsig do
konkretnego kraju lub regionu, mopgpy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapeviqegjrowny
lub wyzszy poziom wykonania ai powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmzenia i
pisemnego zatwierdzenia przezyniera/Kierownika projektu.

Rdznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ dokfadnie
opisane przez Wykonawe przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.12. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty waciowe, budowle oraz inne pozosta&oo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terénidowy leda uwazane za wtasnigé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego
poleceniami. Yeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach, laynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydhzenie
czasu wykonywania robét i/lub wysaitokwoty, o ktén nalery zwiekszy¢ cere kontraktows.

2. MATERIALY .
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkaxgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robo6t Wykonawca przedstaviydierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegO6towe informacje dotyg®: proponowanegérddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiednigéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegadia nie oznacza automatycznies wszelkie materialy z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposéb agly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekrodet miejscowych viczapc w to zrodta wskazane przez Zamaviieggo i jest
zobowhzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi Zynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagmzez siebie
metod: wydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admmauggt
panstwowej i samoradowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatéw z
jakiegokolwiekzrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytwlydobycia materiatow, dzigawy i
inne jakie okaa si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.



Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopéw, dokopdéw i miejsc pozyskaniatematéw
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekiulgwacji terenu po ukiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykepda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do robo6t lub odwiezione na odktadavdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdlzie prowadz zadnych wykopow
w obrebie terenu budowy poza tymi, ktoére zostaly wyszéksigne w dokumentach umowy. Eksploatacja
zrédet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obg@ujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawge wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. Zeli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na aycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materialdw zostanie odpowiednio przessaibwany (skorygowany) przez dpniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaaw
wykonuje na wlasne ryzyka, lige Sk z jego nie przyjciem, usuniciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigunozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie Zaym, j&li bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezedoy¢ pézniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mstedo czasu gdydala one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly $akos¢ i wiasciwosci i byty dosgpne do kontroli
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sklaenia materiatéw dtla zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z/herem/Kierownikiem projektu lub poza terenem w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawzaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materiatow.

Wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamadbRi materiatbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrdonej
partii materiatdw pod wzgtem jakdéci. W przypadku, gdy kynier/Kierownik projektu bdzie
przeprowadzat inspekejvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych &zi wytwdrni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,

Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie naleacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji badaw tych miejscach.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zoboazany do uywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakd¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do rob6t powinien liyzgodny z ofeet Wykonawcy
i powinien odpowiada pod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przezyhera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalv
takich dokumentach spiizpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.
Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow&przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadamistkagmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhiera/Kierownika projektu.



Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochronyodowiska i przepisami dotysezymi
jego wytkowania. Wykonawca dostarczy zymierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzajcych dopuszczenie spim do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupaozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiylmera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu,
nie maze by pdézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek spranaszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantujce zachowania warunkéw umowy, zostanprzez Irtyniera/Kierownika projektu
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicghodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dzlzie zapewni& prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniacliyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidziany
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnig wymagania dotycxe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@ws i innych parametrow technicznycBrodki
transportu nie spetnigge tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtlowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgitdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, zd izgodné¢ z dokumentagj projektova,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rob6tacpwanym przez Wykonawcoraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowadhy za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenwi planie i wyznaczenie wysad@ wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na @inie przez layniera/Kierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostanusunéte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wafkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bé¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsokprzez Iyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakw za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéow
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektovwe SST,

a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki
bada materiatéw i robdét, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
dodwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagtie na rozwzam kwestk.
Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytodniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakéci.

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji Iayniera/Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony

spos6b wykonywania robét, rdavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pwdupcy
wykonanie robét zgodnie z dokumentapjojektova, SST oraz ustaleniami.
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Program zapewnienia jaka bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0g6lm opisupca:

- organizag} wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaeibét,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogfowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jaka terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw robot,

- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaom wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie bad,

- sposob oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesiehrologicznym,
proponowany sposob i forprzekazywania tych informaciji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegoblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzeir stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w
-mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedth wiasciwosci w czasie transportu,

- sposOb i proceddr pomiaréw i bada& (rodzaj i czstotliwo$¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie -ugglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw robot,

- sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazom
jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakéci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania probek i badmaterialtdbw oraz robét. Przed zatwierdzeniem system
kontroli Inzynier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu
zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca tdzie przeprowadza
pomiary i badania materiatldw oraz robét zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji pktjwej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglkne, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #gnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaslaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada Inzynier/Kierownik projektu hdzie mie
nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Zynier/Kierownik projektu
bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnigciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluntattod badawczych. Jeli
niedocigniccia te kyda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymaycie do robot badanych materiatow i dépivje do wycia dopiero wtedy,
gdy niedocignigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia
jakos¢ tych materiatdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem Badwateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecas Stosowanie statystycznych metod pobierania prébpértych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodoliigwem
wytypowane do bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwosé udziatlu w
pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawceatizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budgz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimnyrzypadku koszty te pokrywa Zamawi@).
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Pojemniki do pobierania prébek eda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pr2é@/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przez Iayniera/Kierownika
projektu.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomvezna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez/hiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstaw
na piémie ich wyniki do akceptacji tyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada
jak najszybciej, nie pdniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaréawykonawca i producent materialdw powinien mu
udzielié niezlgdnej pomocy. laynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagychedzie ocenid zgodndgé materiatow i rob6t z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw bada wlkasnych bada kontrolnych jak i wynikébw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédmateriatow i
rob6t z dokumentasgj projektova i SST. Mae zlecé, sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych batlaniezalenemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zogtpnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wtéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polsk Norm, lub
- aprobad techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacj okreslona w pkt. 1 i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesfywymagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robét ledzie posiadate dokumenty, okiéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapiezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaseda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek mataly, ktére nie spetniajtych wymaga
beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy.
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmgowiazujacym Zamawiaicego i Wykonawe

w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowiahca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oh@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
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Zapisy w dzienniku budowy ebda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyelizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz estaska stubowego. Zapisy dia czytelne, dokonane
trwala technilg, w porazidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kiyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegélnych elementéw robat,

- przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robd6t zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robdét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotycze czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycaee jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli daiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdd przedi@one

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si

Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow.

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pest kadego z
elementow robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprzease w sposob aigly w jednostkach przgjych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatéw, orzeczenia o jadad
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki baddlykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej
W programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowi zahczniki do odbioru rob6t. Winny ldy
udostpnione na kadezyczenie Iryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
pozwolenie na realizagzadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustaie
- korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
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Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowedabzawsze dogpne dla Iiyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do vaglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét.

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektova
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamieniu Irkyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunagmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obraia
beda wpisane do rejestru obmiardéw. Jakikolwiekttub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych w
slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvimliWykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich
robét. Bkdne dane zostarpoprawione wg instrukcji ryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z e€ztascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ofltmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawtc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow.

Dilugcsci i odlegtaci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtwz linii osiowej. Jdli SST wigciwe dla danych robdt nie wymagatego inaczej, oljosci beda
wyliczone w m3 jako dlug@ pomnaona przezredni przekrdj. lldci, ktére maa by¢ obmierzone
wagowo, leda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganta8ir.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgidabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Uemizenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc
Jezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestuyjcych to Wykonawca dulzie posiada wazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie adzenia pomiarowe dala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w caltym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aulzenia wagowe odpowiad@e odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywé to wyposaenie zapewniag w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez mgniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedeziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakee w
przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzeegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obhi keda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehbjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W rdmigku miejsca szkice madgy¢ dolaczone w formie
oddzielnego zakznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostarzigodniony z Inynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
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- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $§db i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbior robot zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdoviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogimostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czéci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior c¢hzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie piej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi
powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fynier na podstawie dokumentow zawiacgich
komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiaw konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy.

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgiciowego robét
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobdt dokonuje trynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichsdip
jakosci i wartdsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiagomm na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu zakmzenia rob6t i przygcia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaezwzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adhajaca roboty dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania robét z dokumentagprojektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapogkaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzipetniagcych
i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonaniazmgczonych robd6t poprawkowych lub roboét
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czys&oioi
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndeiiacy projektows i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzeéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robot jest protokét odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow&nastpujace dokumenty:
- dokumentag projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,
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- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowdokumentdéw umowy i ew. uzupetniag lub
zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bailaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

- opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdét towargych (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarnich rob6t wiécicielom
urzadzen,

- geodezyja inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu yk&dawa wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robdt. Wszystkie zgtzone przez komisgj roboty poprawkowe lub uzupetnige h:da
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzugiehcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptldt zwikzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregiarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogolne.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara jednost obmiarows
ustalor dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattoywodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej lzdzie uwzgkdniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtlf obejmowé:

- robocizr bezpdrednih wraz z towarzyscymi kosztami,
- wartgs¢ zwytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymiavaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organjizachu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz 2z stalozeniem Kkopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robét,

- ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

- optaty/dziezawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kezmikdw, barier, oznakowai drenau,

- tymczasow przebudow urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaajihu obejmuje:
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- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiBi tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych,
barier iswiatet,

- utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:

- usunecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldd®z (J. Nr 89, poz. 414 z paiejszymi zmianami),
- Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@i@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta

rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 13®z. 1555),
- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubfizifDz. U. Nr 14, poz. 60 z poiejszymi zmianami).
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Specyfikacja nr S-01
Budowa sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej z prziaczami.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne;j.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru sieci
kanalizacji sanitarnej z przgzami, ktés nalezy wykona wg projektu budowlanego: Budowa sieci
kanalizacji sanitarnej z praydzami w miejscowsri Wielki teck, gmina Piénica.

1.2. Zakres robét obgtych specyfikacp.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyeasad prowadzenia rob6t azwanych z wykonaniem
kanalizacji sanitarnej ttocznej z pragkami wraz z przydomowymi przepompowniaitiekow.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe zostaly przedstawione w specyjfikacs-00 — Wymagania ogélne.

2. MATERIALY.
2.1. Rury kanatowe.
2.1.1. Rurochg grawitacyjny.

Przyhcza grawitacyjne i odcinek sieci od studni rezpej do ist. studzienki kanalizacyjnej nate
wykona z rur i ksztaltek z polipropylenu (PP), do kanadig zewrtrznej, z fabrycznie zamontowanymi
mufami kielichowymi z uszczelkami EPDM wg PN-EN P85Przewiduje & wykonanie kolektoréw o
srednicy 160 mm typséredniego — SN4 (dla przydzy) oraz SN10 (dla odcinka od studni razjpej do ist.
studni). Rury i ksztaltki muszcharakteryzowasie:

- odpornd¢ na ptukanie énieniowe do 340 bar,

- odpornd¢ nascieranie wg normy EN-295,

- odpornd¢ systemudcznik + rura - dopuszczagsiisnienie wewrtrzne min 2,5 bar wg PN-EN 1277,
- érednia gstasé: 0,91 gler,

- wsp6tczynnik rozszerzalgoi liniowej: 1,4 x 10-4 K,

- modut elastycznii krétkotrwaty: 1700 N/mrh

- modut elastycznii diugotrwaty: 312 N/mrf

- twarda¢ Shora D: > 48,

- uszczelka zabezpieczona przed wystieim.

2.1.2. Rurochg ttoczny.

Rurochgi przewodowe do wykonania przewiertow bez zasteswavrur ostonowych powinny posiada
wieksz niezawodné& w poréwnaniu do standartowych rur PE przy oddmatyiach wskutek nacinania,
pekania i obcizen punktowych. Do tego celu zastosa@waalezy rury PE 100RC PN10 SDR173 ® rury z
warstwa ochronm z ekstremalnie trwalego tworzywa XSC50. System rzwotrojwarstwowe rury z
wewretrzng i zewretrzng warstwa ochronm z warstwy z PE 100RC. Zalettakiego rozwizania jest
mozliwos¢ uktadania ruroaigdbw w gruncie rodzimym bez podsypki i obsypki p@askj, co skraca czas
robét wykonawczych i obpa koszty catkowite inwestyciji.

Dobrane rury do wykonania przewiertow bez zast@sia rur ostonowych powinny posiadatasciwosci:
- standardowe wymiary (SDR) oraz techniki mantaentyczne jak dla typowych rur PE100,
- petna kompatybiln& systemu z systemami polietylenowymi (pozwidaj na ichdczenie z zastosowaniem
standardowych ksztaitek),
- Aprobata techniczna ITB dopuszcaaj uktadanie w gruncie rodzimym.

Przewody naley taczy¢ za pomog zgrzewania czotowego lub najestosowd ksztattki elektrooporowe.
Przy przejciach przez drogpowiatowa stosowd nalezy rury ochronne z PE.
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2.2. Przydomowe przepompowniéciekow

Dla zapewnienia najwgzej jakdci producent pomp i pompowni musi posiad=ertyfikat zgodnéci z
systemem zapewnienia jadd wg normy PN-EN I1SO 9001 w zakresie produkcji m.pomp oraz
przepompowni. Ustalone wymogi techniczne kompakjguenpowni mag na celu dostarczenie udzeh
niezawodnych o wymaganym poziomie jagiogwarantujcych okrélony poziom techniczny wykonania.
Planuje si wykorzystanie dwéch typow przepompowni: dla budymwkjednorodzinnych przepompownie
jednopompowe ze zbiornikami DN 800, dla budynkw$gzkraz budynku agroturystyki przepompownia dwu
pompowa ze zbiornikiem DN 1000 (przepompownia ni P81).

2.2.1. Zbiornik (2 typy)

a) Zbiornik z PEHD @800 z dnem specjalnym - mogoliha studzienka sktadap s¢ z kominka
wlazowego osrednicy wewntrznej DN600, trzonurodkowego osrednicy wewrtrznej DN80O
oraz dnie ze zredukowahkomor mokr zapewniajca zwiekszory rotack sciekdéw, zapobiegaga
zagniwaniusciekéw i wydzielania si odoru oraz sedymentacji osadéw statych.e€d§ komory
pracy (od dna zbiornika do wlotu grawitacji H=0,8ngmwinna wynosi od 120-160l. Po kalym
cyklu pracy maksymalnie w zbiorniku powinno pozéstio 20l sciekdw. Obgtos¢ rezerwowa
zbiornika powinna wyno&i min. 5501 +/-10% tj powsej poziomu alarmowego (przepetnienia).
Zgodnie z norra PN-EN 752-6, 1671, 12050-1, zbiornik pompowni sy jest za stref w ktérej
wystepuja gazy wybuchowe. Urtizenia elektryczne pracge pod napiciem znajduice sé
wewnmntrz zbiornika nalgy dostarczy w wykonaniu przeciwwybuchowym.

b) Zbiornik z PEHD @1000 z dnem klasycznym (dlaymidi wielorodzinnego nr 5) - monolityczna
studzienka sktadage sé z kominka wlazowego osrednicy wewrtrznej DN600, trzonu
srodkowego osrednicy wewtrznej DN1000. Zgodnie z nogmPN-EN 752-6, 1671, 12050-1,
zbiornik pompowni uwzany jest za stref w ktorej wystpuja gazy wybuchowe. Urtizenia
elektryczne pracage pod nagiciem znajdujce Sie wewmtrz zbiornika naley dostarczy w
wykonaniu przeciwwybuchowym.

2.2.2. Pokrywa(wtaz) do wyboru (uzgodaiz wtscicielem posesji)
a) @600 PE z zamkggiem obrotowym, bolcami do blokowania oraz zziwoscia zastosowania
pojedynczego zamkgtia ktddkowego, szczelny.
b) lub @600zeliwny, szczelny.
W przypadku terendw przejezdnych zastosowdyte odchzajaca wraz wtazem zeliwvnym @600 o
odpowiedniej klasie rimosci.
2.2.3.  Rurochg naptywowy
Hn min - odlegté¢ dna rurocigu naptywowego wynosi 800mm, wykonany z rury PP Z6Raczony w
zbiorniku kolanem 90/120st. PP peftym rok deflektora kierunkowego.
2.2.4. Kréciec tloczny
DN32 wykonany z rury ze stali 1.4301 lub lepszéjat@zony gwintem 5/4"GZ.
2.2.5. Przepust przewodéw elektrycznych
Odlegtas¢ przepustu od powierzchni ziemi ok. 350mm, wykomgneura Arota DN50 lub wkszej.
2.2.6. Skrzynka sterownicza zawiera m.in.:
a) obudowa z tworzywa sztucznego IP65,
b) wylacznik sterowania, wygtznik r&znicowo-pradowy (ochrona przeciwpotaniowa),
c) zabezpieczenie nadpiowe silnika; Czujnik kontroli i zaniku faz (dla @d),
d) sygnalizator alarmowy (awaria pompy, przepehaiabiornika),
e) tryb pracy: automat éczny.
Skrzynka montowana n&ianie budynku lub na stojaku (wykonany ze stadi3D1 lub lepszej). Zalecana
odlegtas¢ skrzynki w linii prostej od zbiornika do miejscaonmiazu wynosi 6mb dla regulatoréw 10mb
(11mb dla regulatorow 15mb).
2.2.7. Regulatory poziomu
Wymaga s aby w jednym cyklu pracy wypompow&0 litréw +/-10%sciekéw. Kady z pozioméw musi
by¢ realizowany przez niezaiey regulator.

a) Poziom P1 - hydrosonda - gzt / wylcz pomp,

b) Poziom P2 - hydrosonda - alarm (przepetnienizakicz / wylicz pomp,
Hydrosondy petni funkcje zahczenia i wyhczenia pomp oraz wtzenia alarmu. Nie dopuszczee si
zastosowania przewodow dirych nk 15mb.
2.2.8. Pompa zatapialnawyporowa z rozdrabniaczem o pegseych parametrach technicznych i
jakaosciowych:

a) parametry hydrauliczne pracy: Qmin.=0,55 prgynaganych parametrach silnika elektrycznego,
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b) parametry elektryczne silnika pompy: Pn=800W 16%, U=230Vv/400V,
n=~14500br/min.+/-10%, (mate obroty silnika zmrigjs czestotliwos¢ wymiany czsci
pracupcych obnkajac koszty eksploatacji). Powsze parametry silnika zapewniajduza
energooszazingi¢ oraz wieloletrd zywotnas¢ czesci pracupcych,

f) silnik elektryczny wykonany w wersji przeciwwybliowej Ex Il 2G Ex d 1IB T4, wyposany
zabezpieczenie termiczne typu klikson,

g) masa pompy hie me przekracza25kg,

h) rozdrabniacz: wykonany ze stali nierdzewnej dvpgzszonej odporrei nascieranie hartowanej
do twarddci 55-60 HRC,srednica wirnika rozdrabniacza min. 125mm f@dérednica zapewnia
rozdrabnianie wszystkich nietypowych zanieczysaczgk szmaty, podpaski, pieluszki,
prezerwatywy i inne, jednoc@me gwarantuyjc nieblokowalné¢ pompy, co obria koszty
eksploatacji).

i) silnik zabezpieczony przedciekami poprzez uszczelnienie mechaniczne (nie sloma si
stosowanie uszczeldigypu simering jako awaryjnych i matoodpornychsoeeki).

Dla zbiornika DN 1000 przewidujeesmonta dwoch pomp zatapialnych.

2.2.9.  Zawor zwrotny

Srednica 5/4” -zeliwo, stal nierdzewna lub réwnowse; zawor zwrotny musi Byzgodny z noreg PN-EN
12050-4.

2.2.10. Pion tloczny

DN32 - stal 1.4301 lub lepsza.

2.2.11. Belkawsporcza

Stal 1.4301 lub lepsza.

2.2.12. Szybkozcze hydrauliczne

DN32 — stal 1.4301 lub lepsza - utatwia osadzamaz dozhczanie pompy od ruragju ttocznego bez
konieczndci rozkrecania jakichkolwiek elementéw, nie dopuszcza stosowania elementéw typuazke
skrecane srubunek itp.

2.2.13. Klucz zasuwy nzowe;j

Stal 1.4301 lub lepsza - unliwia zamykanie zaworu z poziomu ziemi (ok. 30cm pémi). Na
wyposaeniu eksploatatora dostarczona wdiol% ogolnej iléci pompowni.

2.2.14. Zawdr odcinajcy

DN32 - stal 1.4301 lub lepsza - typu zasuwaowga obstugiwany z poziomu ziemi.

2.2.15. Prowadnica

Stal 1.4301 lub lepsza - utatwia osadzanie pompy wysokim poziomigciekdw.

2.2.16. Uchwyt do wycigania pompy

Stal 1.4301 lub lepsza - udiiwia wyciaganie pompy z poziomu ziemi.

2.2.17. Zawor bezpiecagstwa

Nastawa 0,6MPa - maginy lub réwnowane.

2.2.18. Stojak skrzynki sterupcej - stal 1.4301 lub lepsza (opcja $li&onieczne).

2.3. Rury ochronne.

Rury ochronne naly wykona& z materiatléw trwatych, szczelnych, wytrzymalych amenicznie i
odpornych na dziatanie czynnikéw agresywnych. Dd&amania rur ochronnych przy przeju kanalizacji
sanitarnej pod przeszkodami nglestosowa rury PE-HD, klasy PE 100, SDR 17, PN 10. Do praggmia
rur przewodowych iywaé pt6z z PE-HD, a kace rur ochronnych zabezpieé¢zgnanszetami z elastomeru
EPDM. Do wykonania rur ochronnych na przewody tefeknikacyjne i elektroenergetyczne rmigle
stosowa rury PE-HD, klasy PE 100, SDR 11, PN 16, speiciajwymagania techniczne normy ZN-96 TP
S.A. - 017/T.

2.4. Studnia rozprzna z filtrem z weglem aktywnym

Zaprojektowano studairozprzna z kregéw betonowych DN 1000, z wlazengigkim typu D oraz
wyposaon w filtr antyodorowy zawieragcy wklad z wglem aktywnym dla studni kanatowych lub
rownowany. Filtr musi by tak skonstruowany, aby mégtdyainstalowany we wszystkich dgghych
w handlu studniach - wlaz d&rednicy DN (595 mm do 645 mm). Ruregi grawitacyjny od
projektowanej studni rozgtnej do istniejcej studni wykon& z rur z PP, klasy SN 10, ydzenie na
rzednej okoto 166,90. Wyprofilowanie kinety w studmiaa spos6b wczenia rurocigu ttocznego 90
mm wykona zgodnie z projektem.
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2.5. Studnia z hydrantem plucacym

Dobrano studri z hydrantem ptuecym DN 80, montowanym na ruragu ttocznym PE @90. Deki
zastosowaniu studzienki rdiwe bedzie w razie potrzeby ptukanie i opréanie rurocigu ttocznego.
Glownym elementem studnigtizie kolumna pluczo — spustowa typu EKOS DN 80 z zamontowanym
trojnikiem, do ktérego w razie potrzeby zamontowastanie wymienny stojak hydrantowy. Armatur
odcinajca stanowé beda zasuwy naowe obstugiwane z poziomu terenu. Gatprzykryta lzdzie wiazem
zeliwnym typu D400 naelbetowym piefcieniu odcizajacym. Wszystkie elementy kolumny wykonargezs
materiatow nierdzewnychablz sa zabezpieczone antykorozyjnie.

Elementy skladowe:
a) kolumna ostonowa
- przykcze - stal nierdzewna,
- tréjnik - zeliwo sferoidalne,
- obudowa regulowana — tworzywo sztuczne
- pokrywa — tworzywo sztuczne,
- zadlepka EZK — stal nierdzewna,
- obejmy - stal nierdzewna.
b) stojak hydrantowy (wymienny)
- przykcze - stal nierdzewna,
- obrecz naprowadzaga - stal nierdzewna,
- uchwyt - stal nierdzewna,
- przykcze hydrantowe,
- manometr,
- zawor kulowy czerpalny.
c) whazzeliwny — klasy D400 z pigcieniemzelbetowym odcizajacym.
d) zasuwy ngowe DN 80, 2 szt. zeliwo szare w obudowie ze stali nierdzewnej.

2.5. Elementy montaowe.

Jako elementy montawe naley stosowd: ksztattki, nasuwki, ziczki, oraz inne przewidziane przez
producenta elementy dla danej technologii.

3. SPRZT.

Wykonawca powinien zapewhiodpowiedni sprg dla poszczegélnych robot, zgodny ze speayfik
projektowanych robot.

4. TRANSPORT, ZALADUNEK | ROZLADUNEK.
4.1. Transport, zatadunek i roztadunek rur kanatowych.

Przew6z rur powinien Bywykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi o odpowiedniej dkego
ktore posiadaj wsporniki boczne o max rozstawie 2 mzele przewaone rury g luzne, to przy ich
ukfadaniu w stosy na samochodzie ob@wja te same zasady jak przy skiadowaniu ale wy&bktosu nie
moze przekrocz§ 1m. Wykonawca zabezpieczy wyroby przémee w pozycji poziomej przed
przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem sit bedmdéci wyskpujacych w czasie ruchu pojazdéw. Rury
podczas transportu muszby¢ zabezpieczone przed: uszkodzeniem metalowymic@mi $rodkow
transportu npsruby, taxcuchy itp.

Przewdz i prace przetadunkowe powinnyailbywa w temp. +5 + 30°C.

W trakcie roztadunku przyzyciu zurawi naley stosowa liny migkkie np. nylonowe. Nie wolno stosowa
metalowych lin i tacuchéw. Rury w oryginalnych zapakowanychaziiach nalgy roztadowywé z
zastosowaniem wozkéw widtowych.

4.2. Transport elementéw przepompownsciekéw.
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Wszystkie elementy przepompowsciekéw powinny by dostarczone na miejsce budowy przez
producenta, bez uszkodziew stanie gotowym do monta.

4.3. Transport kruszyw.

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposob zabezpiegzajje przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeriiavale oznaczy je w terenie za poraoc
kotkow osiowych, kotkdwswiadkow i kotkdw kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznejdto reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoree (z rzdnymi
sprawdzonymi przez stby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i ifunme przekae Inzynierowi
Budowy.

W miejscach gdzie wygbuje nawierzchnia utwardzalna najeprzewidzi€ jej rozbidrke i ponowne jej
utozenie. Drogi brukowe oraz nawierzchnie z kostki beetonu znajdujce s¢ na trasie sieci kanalizacyjnej
przed przysipieniem do wykonywania wykopdw, najezdjaé recznie lub mechanicznie i po zalazeniu
budowy, po zagszczeniu gruntu zasypanego w wykopie ponownieydto

5.2. Roboty ziemne.

Roboty ziemne wykonywa zgodnie z PN-B-10736:1999 - Roboty ziemne. Wykaogywarte dla
przewodéw wodoaigowych | kanalizacyjnych. Warunki techniczne Wykoiaa Oraz zgodnie z
Rozporadzeniem Ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 30fbku w sprawie bezpiecasgtwa | higieny
pracy przy robotach budowlanych.

Dla potrzeb budowy sieci sanitarnych mdgy¢ stosowane wykopy agte - wasko-przestrzenne, o
scianach pionowych w obudowach typu ,PODLASIE 2" lilnych oraz oscianach skarpowych bez
obudowy, jednak do okémnego poziomu. Wybor rodzaju wykopu i zabezpieG@énian jest zaleny od
warunkow lokacyjnych, gbokasci wykopu i warunkéw hydrogeologicznych.

Wykopy szerokoprzestrzenne mpapastosowanie na terenach niezabudowanych, wymagayiem
znacznej przestrzeni dla wykopu i magazynowanidkuwo

Przy gkbokich wykopach i wysokim poziomie wéd gruntowycbhze zachodzie koniecziébrezygnaciji z
wykopow szerokoprzestrzennych z uwagi na rozmywahiarp w dolnych ezciach wykopu. W tym
wypadku stosuje siwykopy o scianach pionowych odeskowanych, walilie kombinacja obu rodzajéw
wykopow. Wykopy wiskoprzestrzenne stosuje sia terenach zabudowanych przy ograniczonych waimk
lokalizacyjnych np. ulice miasta - osiedla.

Wykopy waskoprzestrzenne dcianach pionowych odeskowanych i rozpartych, sp@nivarunek
nienaruszalréei struktury gruntu rodzimego - sztywdio gruntu w strefie obsypki ochronnej rury z
zastrzeeniem,ze ponkej gérnego poziomu tej obsypki, powinnatlydeskowanie szczelne.

Mozna stosowa wykopy szerokoprzestrzenne dcianach skarpowych wykonywanych w zasadzie
mechanicznie do ezinej posadowienia kanatu, jedrakkonieczne jest zapewnienie Ziwosci utrzymania
nienaruszonej struktury gruntu w strefie obsypkirooinej fury kanalizacyjnej, w szczegd&éoobiorac pod
uwag: opady atmosferyczne, oraz wgsbwanie wody gruntowej.

Mozna réwnig stosowa wykop szerokoprzestrzennysoianach skarpowych do poziomu posadowienia
kanatu, a poriej wykona& wykop waskoprzestrzenny dcianach pionowych odeskowanych szczelnie.
Powyzszy ksztaltt wykopu zabezpiecza w peni strukturyngu rodzimego, bez wzglu na jego rodzaj, z
uwzglednieniem opadéw deszczowych.

W wypadku wystpowania wody gruntowej, nibwej do usungcia przy pomocy uktadu dremawego -
poziomego, uklad drenawy nalery lokalizowa w szerokéci strefy. W innym wypadku do odwodnienia
wykopow stosowaigtofiltry.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasikomgwanego wykopu, krzyjace st lub
biegrace réwnolegle z wykopem nale zabezpieczy przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone
w spos6b zapewniggy ich eksploatagj

W warunkach ruchu ulicznego, Z7uw momencie rozktadania wykopdéwaskoprzestrzennych, nale
przewidzi€ przykrycia wykopéw pomostami dla preia pieszych lub przejazdu. Wykop powinien¢by
zabezpieczony bariegko wysokdci 1,1 m, a w nocy @vietlony $wiattami ostrzegawczymi. Przy wykopach

22



szerokoprzestrzennych naje zabezpieczy mazliwosci komunikacyjne dla pieszych i pojazdéow w
zaleznosci od warunkéw lokalnych. Zabezpieczenia komunikaeywymagaj uzgodnienia z odriaymi
whadzami lokalnymi.

Uktadanie sieci poprzedzajczynndci zwigzane z wykonaniem odpowiedniego w/w rodzaju wykopu
dostosowanego do warunkéw wymaganych dla rur i apdsieci. Ukladanie sieci sanitarnych wymaga
uprzedniego przygotowania podéz zachowaniem warunku nienaruszématruktury gruntu rodzimego w
strefie obsypki ochronnej rur.

Podiaze stanowi w zasadzie daliezes¢ obsypki strefy ochronnej rury. W zatesci od rodzaju gruntu na
poziomie posadowienia mgrastosowanie vie rodzaje podia.

Dla niniejszej inwestycji majzastosowanie 2 rodzaje pozho

- podiaze naturalne o ile stanoavigo grunty suche piaszczyste - piaski grufrednie i drobne o
srednicy zasipczej ziarna 0,05>d>2,00 mm nie zawiecgj kamieni; w tych warunkach rury mop@y¢
posadowione bezgmednio na wyrdwnanym podita rodzimym z wyprofilowaniem dna stanaeym tozysko
nosne rury,

- dno wykopu stanowi skaly, rumosze, wietrzeliny, piaski pylaste, glinly; podioze pod rurocigi
musi by wykonane z zagpzczonego piasku o grumd min 10-20 cm, ktéry powinien odpowiatla
wymaganiom norm: PN-86/B-06712, BN-66/6774-01 i BN6774-02.

Powierzchnia podim tak naturalnego jak i sztucznego wykonana z gbjteagszczonego piasku,
powinna by zgodna z projektem. Dla wszystkich rodzajéw padtarymagane jest podine wyprofilowanie
dna w obebie kata 90° i z zaprojektowanym spadkiem, stang®itazysko ndéne rury. Ewentualne ubytki w
wysokaici podtaza naley wyréwnywa: wytacznie piaskiem.

Zasyp rurocigu w wykopie powinno sktadasic z dwdch warstw:

- warstwy ochronnej rury - obsypki,

- warstwy wypetniajcej do powierzchni terenu lub wymaganejdae;.
Zasyp kanatu przeprowadza sv trzech etapach:

- etap | - wykonanie warstwy ochronnej rury z yegteniem odcinkéw naatzach,

- etap Il - po prébie szczelém ztacz rur wykonanie warstwy ochronnej w miejscachapni,

- etap lll - zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwa jednoczesnym zagzczeniem i ewentuan

rozbiérka odeskowa i rozp6rscian wykopu.

Ponadto:
- wykonanie zasypki natg przeprowadzi natychmiast po odbiorze i zaltzeniu posadowienia
rurociagu,
- obsypk nalezy wykonywa do uzyskania zagzczonej warstwy o grubci minimum 0,30 m nad
rure,

- obsypk nalery wykonywa warstwami do 1/3rednicy rury, zagszczajc kazda warstve,

- dla zapewnienia catkowitej stabikod koniecznym jest aby materiat obsypki szczelnigeiniat
przestrzé pod rug,

- zagszczenie kadej warstwy obsypki naly wykonywa tak, by rura miata odpowiednie podparcie
po bokach,

- bardzo wane jest zagszczenie-podbicie gruntu w tzw. pachach przewodttreknaley wykona
przy wyciu pobijakéw drewnianych.

Warstwe ochronm rury wykonuje s z piasku sypkiego drobnasrednio- lub gruboziarnistego bez grud i
kamieni. Zagszczenie tej warstwy, powinno bprzeprowadzane z zachowaniem szczeg6lnej o8#0i z
uwagi na whciwosci materiatu rur. Warstwa ta musi dgtarannie ubita po obu stronach przewodu. Do
czasu przeprowadzenia prob szczétnatacza powinny by odkryte.

Zaleca st réwniez:

- stosowanie spetu, ktdry mae jednoczénie zagszcza po obu stronach przewodu,

- stosowanie ubijakéw metalowych tylko w odlegtioco najmniej 10 cm od rury,

- aby ubijanie mechaniczne na calej szetokdoyto przeprowadzone sgitem przy 30-to cm

warstwie piasku ponad wierzch rury,

- aby nie zrzucamas ziemi z samochodéw bezpadnio na rury.
Zalecenia dotycce stopnia zagzczenia obsypki zale od przeznaczenia terenu nad rugg@m. Dla
przewodéw umieszczonych pod drogami powinied bje mniejszy ni 95% zmodyfikowane] wartgi
modutu Proctora, okoto 90 % w przypadku wykopow posy 4 metrow i 85 % w pozostatych przypadkach

5.3. Wykonanie przewiertow sterowanych.

Przewiduje s, ze wickszai¢ projektowanej sieci dulzie wykonana metadprzewiertu sterowanego.
Przewierty star@ sie wykonywa w odcinkach prostych wykomg komory przewiertowe w miejscach
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zalama sieci i w miejscach tréjnikéw i zbiornikbw przeppowni. Wybér doktadnej metody przewiertéw
oraz miejsc przewiertdw nalg do Wykonawcy. Dla przewiertéw pod nawierzchniageizie wys¢puje
znaczne obaienie (w tym przypadku pod drggvojewddzly i powiatowa), nalezy wykona w rurach
ostonowych z PE z wykorzystaniem ptdéz i manszetyRistonowe stosowarOwniez przy przejciu przez
ciek wodny i sié gazowa. W pozostatych przypadkach nie stoséwar ostonowych.

Przewierty sterowane nalewykona wg nas¢pujacych wskazowek:

- przewierty sterowane nalgwykona za pomog wiertnic, przeznaczonych do wykonywania
przewiertow poziomych pod przeszkodami takimi jadeki, jeziora, tereny uzbrojone, drogi,

- prace wiertnicze nie magowodowa degradacjsrodowiska naturalnego,

- wiertnice powinny umgdiwia¢ wiercenie we wszystkich rodzajach gruntu, nawgiodtazu
skalnym,

- wiertnica sterowana powinna nieozliwo$¢, samoczynnego przemieszczanigrel terenie
budowy,

- przed rozpoogxiem robot, wiertnie nalezy umieici¢ na powierzchni terenu (stopawety zakotwd
samoczynnie w gruncie, aby zabezpi€czjertnice przed przesuwaniem),

- nalezy ustawt lawet w kierunku trasy przewiertu poditiem 7+35 %, zaleaie od warunkow i
potrzeb danego przewiertu,

- nalezy wkreci¢ i wciagna¢ pierwsz zerdz wiertniczy z dokeconym elementem pilotggym (z
nadajnikiem radiowym i ptetavkierujaca lub gryzerem),

- podczas wiercenia przeerdz i dysze umieszczone w pilocie pod@welezy ptuczle bentonitovy,
ktéra spowoduje wynoszenie urobku i zmniejszenigidd zasklepianigcian otworu,

- przewiert pilotaowy poprzez doktadanie i dopychanirdzi ,,Pilota" prowadzipowinien
kierownik grupy przewiertowej wedtug krzywej profakdokonuje on odczytu na ekranie sondy
przy lokalizacji radiowej lub obstuguje komputeezetwarzajcy dane, odbierane od nadajnika
poprzez kabel przeginiety srodkiemzerdzi,

- operator wiertnicy musi spettdigpolecenia dotyece jakichkolwiek zmian kierunku,

- przewiert kontynuuje sido momentu przégia pod przeszked az do wyjscia ,,pilota" na
powierzchng,

- nastpnie naley odkreci¢ gtowice pilotujaca i na jej miejscu naley dokreci¢ rozwiertak z
kretlikiem, za ktérym nalgy zamocowa rure przeznaczona do wgjniccia,

- do rozwiertaka naly doprowadz ptuczle,

- funkcje umieszczania rury natg wykona® wciagajac i krecac catym przewodem wiertniczym,

- kretlik za rozwiertakiem musi zapobiegakrecaniu s¢ zachganej rury,

- zastosowany rozwiertak, zateée od warunkéw geologicznych powinien éieednic: o okoto 20 %
wieksza od $rednicy zaciganej rury,

- przy trudnych warunkach geologicznydrédnicach rur wikszych nk 200-300 mm, przed
zachganiem rur naley wskpnie rozwierat otwor,

- pluczke z zawiesin bentonitow nalezy przygotowa w zbiornikach, wyposanych w mieszalniki i
pompy cyrkulacyjne,

- przygotowan ptuczle podawa nalezy pomp nurnikows lub ttokowg do lawety wiertnicy,

- zaloga obstugafa wiertnig i osprzt pomocniczy powinna sktadaie z 5-7 os6b,

- osoba kieruyjc grup przewiertow, jak i operator wiertnicy powinni posiatladpowiednie
kwalifikacje do prowadzenia takich robdét,

- operator odpowiada za stan techniczny wiertnicy,

- przygotowaniem ptuczki, przeglami pomp ptuczkowych oraz ospta mieszajcego powinny
zajmowa sie osoby, ktére posiadaprzeszkolenie z zakresu Wtawego doboru i urabiania ptuczki.

Mozliwe jest zastosowanie innych technologii przevé@ertsterowanych, ktére zapewnpazadany
efekt z zachowaniem zasad bezpiéstwa i nie spowodajdegradacjsrodowiska naturalnego.

5.4. Roboty montaowe.
5.4.1. Og6Ine zasady monfal i uktadania rurociagow.

Przy uktadaniu rur wzdiutras wykopéw naley stosowa sie do nastpujacych wskazowek:

- rury naley uklad& jak najblizej wykopu,

- pojedyncze rury powinny spoczywana réwnej powierzchni i Iy rbwnomiernie podparte dla
Zmniejszenia ugt,

- po wykonaniu wykopu, rury natg uktada po przeciwnej stronie niodktadany grunt z wykopu,

- nalezy pozostawé miejsce na przemieszczanie koparki,
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rury nie mog by¢ nar@zone na dziatanie etkiego sprztu i ruchu kotowego, oraz muszby¢
zabezpieczone przed ewentualnymi podmuchami wiatru,

nalezy chront rury przed bezpwednim oddziatywaniem promieniowania stonecznegibrek mae
spowodowa, wyginanie s rury,

wygiecie takie mae by zlikwidowane przez obrécenie rury chiodniejsstrory do staca lub przez
umieszczenie rury w cieniu, ponadto pozostawieniew pakietach zmniejsza mwos¢ wyginania s¢
rur w wyniku dziatania promieniowania stonecznego,

rury naley uktada kielichem skierowanym w gémprzewodu.

Przy montau rurocagéw powinny by spetnione warunki zapewnigge prawidiowe wykonanie pgizen,

szczelné¢ przewoddw i wiaciwa eksploatag sieci:

monta przewodow z tworzyw sztucznych najeprzeprowadzaprzy temperaturze otoczenia 0 + 30°C,
najmniejsze spadki kanatldw powinny zapeéwniopuszczalne minimalne gquikosci przeptywu
(samooczyszczania), tj. 0,6 +~ 0,8 m/s. Spadki¢enmdg by¢ jednak mniejsze 7i0,5 %,

glebokas¢ posadowienia powinna wynésw zaleznosci od stref przemarzania gruntéw 1,0 + 1,3 m, a
przy mniejszych zagbieniach nalgy odpowiednio ociepti kanat,

nalezy dazy¢ do tego, aby zaghienie kanalu na ka@dwce sieci zapewnialo mlwos$é ewentualnego
skanalizowania obiektoéw patonych przy tym kanale

do budowy przewodu mady¢ uzywane tylko rury, ksztattki igczniki nie wykazujce uszkodze

(np. wgnieca, peknie¢ oraz rys na ich powierzchniach),

uktadanie przewodu me byt prowadzone po uprzednim przygotowaniu padt{podiae profiluje s¢ w
miare uktadania odcinkéw rurogju),

przewdd po ulzeniu powinienscisle przylegé do poditada na catej swej diugoi w co najmniej 1/4
swego obwodu,

jezeli wystpuje taka maliwos¢, nalezy montowa przewdd na powierzchni terenu, a gpsie opuszcza

go na dno wykopu; metoda ta peoby¢ stosowana przy wykopachasko przestrzennych bez obudowy
$cian, a przede wszystkim bez poprzecznych poziomyldtyczy zwykle ruroeigéw produkowanych w
zwojach oraz rur PE w odcinkachsiednicach poriej 280 mm; przewdd montowany jest na podktadach
drewnianych utéonych na poboczu wykopuadlz na pomécie drewnianym ustawionym nad wykopem;
maksymalna diug@é montowanego odcinka ruragu jest zalena od rozstawu gztéw, ale nie mee by
wieksza nk 100; przy opuszczanie przewodu PVC na dno wyka@ery zwrdcié uwag: na oznakowania
granicy wecisku bosych kKmdw rur w kielichy oraz na nie przekraczanie dopmainego ugicia
przewodu,

uktadanie pojedynczych rur stosuje dlasrednic powyej 225 mm; rury rozmieszczasia dnie wykopu

i kolejno wykonuje si zlacza, przy czym rura zakozona kielichem (do ktérego jest wciskany bosy
koniec nasfpnej rury) powinna b§uprzednio ustabilizowana przez wykonanie obsypki,

dopuszcza sizginanie na zimno rur wykorzystgj ich elastyczn& i elastyczné¢ samych zicz pod
warunkiemze nie spowoduje to uggia w kielichu wekszego ni 2°,

niedozwolone jest gtie rur na garco (odchylona rura nie nae by¢ nawiercana).

5.4.2. Montaz rurociagu grawitacyjnego rur kielichowych z PP.

Montaz rurockgu grawitacyjnego nakg przeprowadzi w nastpujacy sposob:

rury i ksztaltki naley, przed opuszczeniem do wykopu lub przed mamtg sprawdzi pod ktem
wystepowania ewentualnych uszkodze

rur nie naley zrzuca do wykopu,

nie ma@na montowd uszkodzonych rur, ksztaltek oraz elementéw usnéetych,

aby zapewidi prawidtowe potaenie rury w wykopie nalsy ja co 30 do 40 cm przysypa

po wstpnym rozmieszczeniu rur w wykopie najeprzeprowadzi monta zgodnie z projektowanym
spadkiem pomidzy weztami od punktu o rginej nizszej do punktu o ezinej wyzszej,

nalezy usura¢ dekle zabezpieczgje, zarowno z kielicha rury suitozonej, jak i z bosego kma kolejnej
rury,

ustawt wspotosiowo dczone elementy,

posmarowé bosy koniec i uszczefkérodkiem utatwiagcym palizg,

wcisré bosy koniec do kielicha mufy.

Ponadto:

po nasmarowaniu keow bosych rur nie mma dopyci¢ do ich kontaktu z gruntem,

nie mana doprowadzido zabrudzenia kielicha mufy,
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bosy koniec rury wciskado osagniecia przez czoto kielicha granicy wcisku oznaczamejzewnrtrznej

powierzchni rury,

- jezeli brak jest oznaczenia, bosy koniec wciskadsl kaica kielicha mufy (do oporu), a ngghie cofa o
okoto 1 cm,

- montupc przewody nakey upewnt sig, ze poszczegdlne odcinki rur umne g w linii prostej i nie § od-
chylone w pionie ani w poziomie od projektowaneggrimku,

- wciskanie bosego kea rury do kielicha me by wykonywane z zastosowaniem prosteyvayni przy
uzyciu drazka stalowego i drewnianego klocka lub z dociskieogtpznym za pomog obejmy pier-
scieniowej i wycagarki z mechanizmem zapadkowym (dla rur ekskzychsrednicach),

- decyzja nalgy do wykonawcy, jaka metodadizie stosowana do montarurociagu,

- niedozwolone jestaywanie hzki koparki do wciskania rury w kielich.

Przycinanie rur wykonywane jest po stronie boskgica. Cecia dokonuje s pita mechanicza lub
reczmg przy zachowaniu nagiujacej kolejngci robot:

- 0znaczy na powierzchni zewatrznej rury link ciecia oraz granig wcisku rury w kielich w odlegizi od
linii ciecia takiej jak dtugéc fabrycznie oznaczona na bosymé&o,

- umieci¢ rure w korytku drewnianym tak, aby linia egiia rury znalazta si naprzeciw szczeliny w
sciankach korytka,

- przytrzymé rure w korytku i dokona ciecia,

- wykona fazowanie kacowki rury za pomog pilnika - zdzieraka,

- wygtadzic powierzchng ciecia i fazowania oraz wyokgli¢ krawedzie za pomagpilnika gtadzika,

- posmarowa koncéwke srodkiem palizgowym,

- koncéwka bosego ka rury jest gotowa do wswicia w kielich mufy.

Rurocihgi ukltada& na podsypce piaskowej grub. 15 cm ze spadkiemnmainym 2%. Przy wéczeniach
do istnieficych przykanalikéw oraz w wyfkowych przypadkach tam gdzie planuje satamanie przycza
pod maksymalnym dtem 45°, stosowakilka tukéw np. 2 tuki 15° lub 3 tuki 15°. Istnigje przyhcza w
miejscach wjczen do projektowanych przepompowni przydomowych zlakabat poprzez wykonanie
wykopow prébnych. Po ustawieniu zbiornika przepompionysokac¢ istniejacego przykanalika dostosowa
do wlotu zbiornika poprzez zastosowanie odpowiddrkisztattek. W przypadku stwierdzenia na budowie
innych gkbokdsci przykanalikéw ni zaktadane, ktére unierowiaé¢ beda zachowanie minimalnego spadku
dla rurocagéw, a tym samym pdkosci samooczyszczania kanatéw, niezwilocznie nhalpowiadomé
Inwestora, oraz projektanta w celu przeprojektowaritadu.

5.4.3. Monta rurociagu ttocznego z rur PE.

Montaz rurocagu ttocznego z PE nalg przeprowadzi w nastpujacy sposob:

- rury PE-HD produkowane w odcinkach mduy¢ taczone w diasze odcinki w wykopie lub poza nim, w
poblizu jego krawdzi,

- mazliwos¢ uginania si rur PE pozwala na opuszczenie do wykopow ragini juz zmontowanych,

- jezeli rurochg bedzie uktadany w warunkach niskich temperatur zgwgnych, to promig gigcia
powinien wynosi min 35 x DN,

- w przypadkach dostarczania rur w zwojach haje uktadé w wykopach pod takim kierunkiem wgia,
pod jakim zostaty pierwotnie zwigte w produkcji,

- zmiany kierunku rury przez jej ugiie mazna wykona tylko recznie,

- niedopuszczalne jest wyginanie rur z zastosowarsprztu mechanicznego, jak réwrieprzez ich
podgrzewanie,

- rury w wykopie powinny b§ utozone w osi projektowanego przewodu z zachowanierdkspe,

- osiowa¢ utozenia rur najlepiej zapewhiukiadajc je oznaczeniami do gory i w jednej linii,

- rury na calej diugei powinnyscisle przylegé do podtga na co najmniej 1/4 obwodu.

Rury PE-HD &czy¢ metody zgrzewania doczotowego wg ngatijacych zasad:

- proces zgrzewania musi odbyisie przy dodatnich temperaturach otoczenia,

- nie wolno wykonywa zgrzewania przy wyspowaniu duej wilgotngsci powietrza, np. mgty,

- przed rozpoagiem zgrzewania zawsze najezapoznd sig z instrukciy zgrzewarki,

- jezeli kolejne czynnéci podane w instrukcji zgrzewarki odbiegad ogdlnych wytycznych podanych
nizej, naley zastosowasig do instrukcji uradzenia.

Proces zgrzewania doczotowego polega na ogrzamalastycznieniu powierzchmdzonych elementow
za pomog piyty grzejnej, a nagpnie po odsurkiu ich od ptyty, na doénigciu do siebie z odpowiednBita
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docisku i pozostawieniu do ochtodzenia. Nglezwrécic szczeglla uwag w przypadku dczenia rur

zakwalifikowanych do tej samej grupy wskika szybkdci ptyniccia (MFI), zeby wy¢ rur tej samegrednicy

i grubadici scianek. Zgrzewanie nalg przeprowadzi nastpujaco:

- zgrzewark ustawt w réwnym, czystym i suchym miejscu, w razie pebrg ostongtym namiotem,

- otworzy zgrzewark,

- upewnt sk, ze faczone odcinki rur magby¢ swobodnie przesuwane na wozkach w czasieehia,

- sprawdzt czy rury ut@one g prosto i pewnie na wdzkach,

- koncdwki rur ustand osiowo,

- oczysci¢ konce rur i utay¢ rury w uchwytach trzymagych i wiaciwie je zamkag,

- uruchomé skrawark i dosuwa rury do naga skrawajcego tak dtugo, abeda powstawa ciagte pasma
widréw o petnej grubgzi scianki,

- odsun¢ rury od naa skrawajcego,

- po nagrzaniu piyty grzewczej do awvej temperatury, naly wsuryé plyte grzewca pomkedzy
koncowki i docisc oba kaice rury do plyty.

- po wystpieniu na kacach rur wyptywki sprawdzj czy jest ona taka sama na catym obwodzie,

- gdy wyptywka osignie wielka¢ okoto 5 + 10 % grubii $cianki, naley zredukowd site docisku i
kontynuowa zgrzewanie,

- nalezy rGwnoczénie kontrolowa czas operaciji,

- po wstpnym ogrzaniu nale osuryé ptyte grzejr,

- nastpnie naley dosuné¢ do siebie zmgkczone kacowki rur i stopniowo zwakszy¢ site docisku a do
osiagniecia zadanej wartéci,

- podczas chtodzenia sita docisku nie ulega zmjanie

- po ochtodzeniu zgrzewu naleostraznie otworzy obejmy mocujce i wyja¢ rury z maszyny,

- po zakaczeniu zgrzewania nate zmierzy wielkos¢ wyptywki,

- uzyskane wartzi powinny by zgodne z podanymi w specyfikaciji,

- sprawdzenia wyptywki dokoiana catym obwodzie zgrzewu (rowekeizy wateczkami nie me by
zagkbiony poniej zewrtrznej powierzchniscianki rury, przesurtie scianek czonych rur nie mee
przekroczy 10 % grubéci scianki i szeroké¢ wyptywki nie maze przekroczy. 0,68e< B < 1,0e),

- ponadto naley przed rozpoozxiem wiaciwego zgrzewania nalg wykona zgrzewanie prébne, celem
sprawdzenia poprawia sprztu i doboru wtaciwych parametroéw zgrzewania w danych warunkach.

5.4.4. Monta przepompownisciekow.

Montaz przydomowej przepompowiciekéw polega na:
- posadowieniu zbiornika, feli zbiornik PE ydzie w terenie o wysokim poziomie wod
- gruntowych, naley go odpowiednio dogkyé,
- wykonaniu instalacji zasilagej,
- doprowadzeniu energii elektrycznej z rozdzielmirdiejsca montau skrzynki
- sterujcej,
- zamontowaniu wygia przewodow elektrycznych DN50 ze zbiornika dicih od
- powierzchni ziemi,
- przeprowadzeniu rury ostonowej przewodow przewandata (peszla) DN50 od skrzynki
- do zbiornika (zalecana diugoarota (peszla) max = 6mb),
- okre&leniu miejsca zamontowanie skrzynki steogj (budynek / stojak),
- oczyszczeniu zbiornika z zanieczyszcztatych (piasek, gruz, szlam),
- napelnieniu min 20cm zbiornika wpel celu przeprowadzenia préby ruchowej,
- zamontowaniu szybkamza hydraulicznego wraz z armatwaporow W istniepcym zbiorniku lub
wywiercenie otworéw wg wskazazamawiagcego w zbiorniku PEHD
- zamontowaniu pompy,
- montau skrzynki steruyjcej i pohczeniem linii zasilajcej,
- montau regulatorow ptywakowych lub Hydrosondy,
- uruchomieniu i przekazaniu do eksploatacji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Badania przed przysipieniem do robdét.
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Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnlbadania materiatdw. Ponadto powinien
dokon& sprawdzenia materialtdw sktadowanych na placu bydgak i materiatdbw przywgonych
bezpdrednio na plac budowy przed ich margen.

6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdnyobét w zakresie i z

czestotliwoscia zaakceptowanprzez Irkyniera Budowy.
W szczegolngi kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie kddnych zatgonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z dokladngcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopOw przed zalanieda,wo

- badanie i pomiary szerod@, grubdci i zag;szczenia wykonanej warstwy podso z kruszywa
mineralnego lub betonu,

- badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodic z dokumentagj projektovs zatazenia przewodow i studzienek,

- badanie odchylenia spadku kolektora,

- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewodow,

- badanie wskanikow zagszczenia poszczeg6inych warstw zasypu,

- sprawdzenie rdinych posadowienia studzienek i pokryw wlazowych,

- sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

- odchylenie odlegkei krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykampa powinno wynosi
wigcej nz = 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnocbyicksze nz 0,1 m,

- odchylenie grubizi warstwy podiaa nie powinno przekracza 3 cm,

- odchylenie szerokoi warstwy podiaa nie powinno przekracéza 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchiderdlegidci osi utazonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna knaez& + 5 mm,

- odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie meipno przekracza-5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku)d% projektowanego spadku (przy zkézonym
spadku),

- rzedne pokryw studzienek powinny bwykonane z doktadrgia do+ 5 mm.

6.4. Proby szczelngci rurociagdw.
6.4.1. Préba szczelniei rurociagu grawitacyjnego.

Dla sprawdzenia szczekw rurocihgu grawitacyjnego z PVC-U, nale przeprowadzi prob; szczelnéci
na eksfiltragt i infiltracje wg PN-EN 1610:1997 (zamiast PN-92/B-10735). Breixzelnéci na eksfiltracg
nalezy przeprowadzi w nasgpujacy sposob:

- prok naleey wykona odcinkami o dtugéci rownej odlegtéci migdzy studzienkami rewizyjnymi,

- odcinek rurogigu stabilizuje si przez wykonanie obsypki,

- wszystkie otwory badanego odcinka szczelniglepi za pomog balonu gumowego, korka lub
odpowiednio uszczelnionych tarczy

- naley obnizy¢ poziom zwierciadta wody gruntowej w goérnej studzie o min 0,5 m po#ej dna
wykopu,

- po napetnieniu przewodu wed osignieciu w studzience gérnej poziomu zwierciadta wody n
wysokaci 0,5 m ponad goen krawedzia otworu wlotowego, naley przerw@& dopltyw wody i tak
calkowicie napetiony odcinek pozostéwgrzez 1 h w celu natgtego odpowietrzenia i ustabilizowania
poziom wody z w studzienkach,

- po tym czasie, podczas trwania proby szczZeinnie powinno by ubytku wody w studzience gornej
(przez 30 min dla odcinka o diugm do 50 m i przez 60 min dla odcinka o di&gigpowyzej 50 m),

- zlacza kielichowe przewodow PVC-U/PP zastosowanyctrajeicie powinny by szczelne na infiltragj
przy szczelnéci na eksfiltracg.

28



6.4.2. Préba szczelniei rurociagu tlocznego.

Dla sprawdzenia wytrzymadoi rur i szczelnéci zfacz rurocagu ttocznego z PE-HD, nate przeprowadzi
probg cisnieniows hydraulicza jak dla przewodéw wodoggowych z PE-HD wg PN-81/B-10725. Prob
szczelnéci nalery przeprowadzi w nasgpujacy sposob:

- proke nalezy wykona po utazeniu przewodu i wykonaniu warstwy ochronnej z pedisn rur z obu stron
piaszczystym gruntem dla zabezpieczenia przedspriegiem przewodu,

- wszystkie zicza powinny by odkryte dla sprawdzenia ewentualnego przecieku,

- napelnia sj odcinek przewodu waedz prdkoscia 7 h/km rurocigu niezalenie od jegdérednicy,

- temperatura wodyzytej do proby nie mie przekracza20°C,

- przewdd nie powinien ldynastoneczniony, a zintemperatura jego zewtmznej powierzchni nie me
sp&c¢ ponizej +1°C,

- ustala si cisnienie probne réwne @iieniu nominalnemu i utrzymujeesje przez 2 h przez ewentualne
dopompowanie wody,

- nastpnie ciénienie probne zwksza s¢ do wartgci 1,5 cénienia nominalnego i utrzymuje przez 2 h jw.

- po tym czasie ob#a sk cisnienie prébne do &mienia nominalnego i utrzymujeegprzez 1 godz. jw.

- ilo$¢ dopompowanej wody nie me przekroczy wartosci maksymalnej,

- na zhczach poddanych probiesnieniowej nie mog wysigpowa przecieki w postaci kropelek wody
oraz nie mae pojawt Sig rosa,

- w razie stwierdzenia przeciekéw naczach, nalgy dokona naprawy.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostk obmiarows wykonanej i odebranej sieci kanalizacji sanitajasf m (metr).

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagprojektova, specyfikacj techniczm i
wymaganiami Inspektora Nadzoruz¢di wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt. 7

daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- roboty montaowe wykonania rur kanatowych,
- wykonane studzienki kanalizacyjne,
- wykonane przepompownéeiekow,
- zasypany zagzczony wykop.
Odbior robot zanikapych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania og6inego ppstrob6t. Dlugé¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie
powinna by mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obgmu
- oznakowanie robot,
- dostaw materiatéw,
- wykonanie robo6t przygotowawczych,
- wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z um@niemscian wykopu,
- przygotowanie podia,
- utozenie przewoddéw kanalizacyjnych,
- monta studni i przepompowriiciekow,
- zasypanie i zagzczenie wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
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wykonanie robét wykiaczeniowych i porgdkowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy:

PN-EN 13598-2:2009/AC:2009 - Systemy przewodowowych z tworzyw sztucznych do
podziemnej bezénieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej - pastyfikowany poli(chlorek
winylu) (PVC-U), polipropylen (PP) i polietylen (PECz$¢ 2: Specyfikacje studzienek wtazowych
i niewlazowych instalowanych w obszarach ruchu weigo geboko pod ziem.

PN-EN 13598-1:2005 - Systemy przewodéw rurowychworzyw sztucznych do podziemnej
bezcinieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej. Naepyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-
U), polipropylen (PP) i polietylen (PE). &% 1: Specyfikacje techniczne ksztattek pomocniczych
wraz z plytkimi studzienkami inspekcyjnymi.

PN-EN 124:2000 - Zwigczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eaxdhni dla ruchu
pieszego i kotowego.

PN-EN 1610 - Budowa i badania przewodow kanajiggch.

PN-EN 1617 - Zewgtrzne systemy kanalizacjistiieniowej.

PN-EN 752-6 - Zewgtrzne systemy kanalizacyjne. €z 6: Uklady pompowe.

PN-B-10729:1999 - Kanalizacja. Studzienki karedigne.

PN-H-74086 - Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych.

PN-H-74051-2 - Wiazy kanatowe Klasy B 125 i C 250

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne i budowlane. Wynmégav zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

PN-71/B-02710 - Kanalizacja zewtrena. Przekroje poprzeczne zamgtych kanatowsciekowych
PN-74/B-02480 - Grunty budowlane. Posadowieniapbgednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

PN-81/B-10725 - Wodosggi. Przewody zewgtrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-92/B-10735 - Kanalizacja. Przewody kanalizaeyj)Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-86/C-89280 - Polietylen. Oznaczenie.

PN-74/S-96017 - Drogi samochodowe. Nawierzchmpézbetonowych i kamienno-betonowych.
BN-62/6738-07 - Beton hydrotechniczny. Wymagané@nteczne.

10.2. Materialy dodatkowe

Katalogi budownictwa:

KB4-4.12.1.(6) Studzienki paizeniowe (lipiec 1980)
KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipi&880)
KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipie80)
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